Вопросы итогового контроля по «Основы теории машин и механизмов нефтегазовых промыслов»
1. Теория механизмов и машин – ее предмет и основные разделы. Основные понятия и определения
2. Структурный анализ и классификация механизмов.

3. Кинематические пары, их классификация и основные обозначения.

4. Кинематические цепи. Структурная формула кинематической цепи общего вида.

5. Плоские механизмы. Структурная формула плоских механизмов (формула Чебышева).

6. Заменяющие механизмы.

7. Принцип структурного образования механизмов и их классификация.

8. Кинематический анализ механизмов и применяемые методы. 

9. Определение скоростей механизмов графическим методом.

10. Определение ускорений механизмов графическим методом.

11. Динамический анализ механизмов. Силы, действующие на звенья механизмов.

12. Определение сил инерции звеньев плоских механизмов.

13. Условия статической определимости кинематических цепей.

14. Принцип Ассура. Силовой (кинетостатический) расчет механизмов 2-го класса.

15. Режимы движения механизмов.

16. Приведение сил и моментов в механизмах с одной степенью свободы.

17. Диаграммы работ и приращения энергии.

18. Кинетическая энергия механизма. Приведение масс и моментов инерции в механизмах с одной степенью свободы.

19. Основные формы уравнений движения машинного агрегата.

20. Исследование движения механизмов с помощью диаграммы энергомасс (диаграммы Виттенбауэра).

21. Неравномерность движения (хода) машины.

22. Влияние неравномерности движения на условия работы машинного агрегата.

23. Средняя скорость и коэффициент неравномерности движения.

24. Связь между приведенными силами, приведенным моментом инерции и коэффициентом неравномерности движения.

25. Определение момента инерции маховика, обеспечивающего заданную неравномерность движения методом Виттенбауэра (расчет маховика).

26. Назначение и основные виды  зубчатых передач.

27. Основные понятия и определения цилиндрических зубчатых колес и передач.

28. Основная теорема плоских зацеплений.

29. Требования, предъявляемые к сопряженным профилям.

30. Свойства и уравнение эвольвенты окружности.

31. Теоретический и производящий исходные контуры.

32. Основные методы обработки профилей зубьев зубчатых колес.

33. Геометрические и кинематические условия существования передачи:

соотношение между углом перекрытия φγ и угловым шагом ( (допустимы значения коэффициента перекрытия);

подрезание ножек зубьев при нарезании обкаткой;

заострение зубьев;

интерференция зубьев.

34. Блокирующие контуры.

35. Многоступенчатые зубчатые передачи. Рядовые. Планетарные. Синтез планетарных редукторов (условия соосности, соседства, сборки).

36. Назначение и основные типы кулачковых механизмов.

37. Основные понятия и определения кулачковых механизмов

38. Исходные данные при проектировании кулачковых механизмов.

39. Построение кинематических диаграмм при синтезе кулачковых механизмов.

40. Угол давления и его связь с размерами кулачка.

41. Определение основных размеров кулачковых механизмов различных типов.

42. Профилирование кулачков. 

43. Назначение и основные виды зубчатых передач.

44. Основные понятия и определения цилиндрических зубчатых колес и передач.

45. Основная теорема плоских зацеплений.

46. Требования, предъявляемые к сопряженным профилям.

47. Свойства и уравнение эвольвенты окружности.

48. Теоретический и производящий исходные контуры.

49. Основные методы обработки профилей зубьев зубчатых колес.

50. Расчет геометрических параметров и размеров цилиндрических передач:

по условиям станочного зацепления;

по условиям рабочего зацепления.

51. Геометрические и кинематические условия существования передачи:

соотношение между углом перекрытия φγ и угловым шагом ( (допустимы значения коэффициента перекрытия);

подрезание ножек зубьев при нарезании обкаткой;

заострение зубьев;

интерференция зубьев.

52. Блокирующие контуры.

53. Многоступенчатые зубчатые передачи. Рядовые. Планетарные. Синтез планетарных редукторов (условия соосности, соседства, сборки).

